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1 Vorwort

m 1 Vorwort

1.1 Wasist |1O-Link?

|O-Link ist eine weltweit standardisierte I/O-Technologie (IEC61131-9) zur Verbindung zwischen
Steuerung und Sensor/Aktor unterhalb der Feldbusebene.

Industrial Ethernet - =|

@ IO-Link

Feldbus/Sensor-/Aktorbus

@ IO-Link @ I0-Link

rtTv v ' f S

Es wird die bekannte Verbindungstechnik mit ungeschirmten M12-Kabeln verwendet. Dabei wird
die 3-Leiter-Verbindung eines digitalen Schaltsignals um die bidirektionale Kommunikation erwei-
fert.

Parameter- bzw. Konfigurationsdaten werden aus der Steuerung in den Sensor/Aktuator geschrie-
ben und Prozess- und Diagnosedaten aus dem Sensor/Aktuatorin die Steuerung gelesen.

|O-Link ist kein Feldbus, sondern eine Punkt zu Punkt Verbindung zu beliebigen |O-Link Devices wie z.
B. Sensoren, Aktuatoren und Signalger&ten.

Da alle Betriebsrelevanten Parameterim Gerat gespeichert und durch den Master wieder gelesen
werden kdnnenist eine aufwandige Parametrierung am Ger&t nicht mehr erforderlich.
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1 Vorwort

1.2 Systemibersicht m

Ein IO-Link System besteht grundsétzlich aus folgenden Komponenten:

— |O-Link Master

— |O-Link Device (z.B.: Sensoren, Ventile, I/O-Module, Signalgerate)
— Ungeschirmte Standardleitungen

— Engineeringtool zur Projektierung und Parametrierung von IO-Link

Der |O-Link Master stellt die Verbindung zwischen den |O-Link Devices und dem Auto-
matisierungssystem her. Als Bestandteil eines Peripheriesystems ist der |O-Link Master entwederim
Schaltschrank oder als Remote-I/O, in Schutzart IP65/67, direkt im Feld installiert. Der IO-Link Master
kommuniziert Gber verschiedene Feldbusse oder produktspezifische RGckwandbusse. Ein 1O-Link
Master kann mehrere 1O-Link Ports (Kandle) besitzen. An jedem Port ist ein IO-Link Device anschlieB-
bar (Punkt zu-Punkt-Kommunikation). Somit ist IO-Link eine Punkt-zu-Punkt-Kommunikation und kein
Feldbus. Die Spannungsversorgung der Devices erfolgt ebenfalls Uber die Ausgangsbuchse bzw. -
klemmen des |O-Link Masters.

WeiterfUhrende Informationen zu 1O-Link und die |O-Link Systembeschreibung sind unter folgendem
Link zu finden: www.jo-link.com.

Version: 1.1-04/2026 9



2 Inbetriebnahme

m 2 Inbetriebnahme

2.1 Elektrischer Anschluss

|O-Link Master haben grundsdatzlich 5-polige Buchsen.

(Ports) werden zwei Typen unterschieden:

Port Class A (Typ A)

Bei diesem Typ sind die Funktionen der Pins
2 und 5 nicht vorgegeben. Diese Funk-
tionen definiert der Hersteller. Ubli-
cherweise wird Pin 2 mit einem zus&tzlichen
Digitalkanal belegt.

L+

DI/DQ c/iQ
o—— 92 @540— 0

Bei den AnschlUssen am IO-Link Master

Port Class B (Typ B)

Dieser Typ bietet eine zusatzliche Ver-
sorgungsspannung und ist fur den Anschluss
von Devices geeignet, die einen erhdhten
Strombedarf aufweisen. Hierbei wird Gber
die Pins 2 und 5 eine zusdatzliche (galvanisch
getrennte) Versorgungsspannung bereit-
gestellt. Zur Nutzung dieser zusatzlichen Ver-
sorgungsspannung wird eine 5-Leiter-
Standardleitung bendtigt.
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2 Inbetriebnahme
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2.1.1 Anschluss

Der Anschluss der MC55/MC35 erfolgt Uber einen 4-poligen M12-Stecker mit folgender Belegung:

10-Link Standard

M12 Pinbelegung

Aderfarbe
M12- Kabel (nach IEC 60947-5-2)

10-Link Funktion

braun

L+

1

2 weil NC (Notf connected)
3 blau L-

4 schwarz C/Q

Version: 1.1-04/2026



2 Inbetriebnahme

2.2 Import derlODD

Alle fUr die Maschinensteuerung relevanten Funkfionen und Parameter des Gerdtes werdenin
einer einheitlichen Geratebeschreibungsdatei (IODD: 10 Device Description) beschrieben.

Diese ist sowohl auf der Herstellerhomepage unter
https://www.werma.com/de/support/downloads.php als auch unter
https://ioddfinder.io-link.com erhdltlich.

Nach dem Import der IODD in der Steuerung nach neuen Gerdten suchen.

Daraufhin sollte die Signalsdule die WERMA 10-Link Leuchte automatisch erkannt werden.

Die Vorgehensweise beim Import der IODD und bei der Suche nach Ger&ten ist abhdngig vom Her-
steller der Steuerung. Genaue Informationen dazu entnehmen Sie bitte der Her-

stellerdokumentation.

2.3 Gerateinformationen

Objekt Daten

Vendor D 690 (0x2B2)

Device ID Artikelnummer Hex Dec
240.510.00 - MC55 Einbauleuchte |O-Link 0x240004 | 2359300
240.510.01 - MC55 Einbauleuchte IO-Link mit 0x240003 | 2359299
Akustik
240.510.02 - MC55 Touch Einbauleuchte IO-Link | 0x240002 | 2359298
240.510.03 - MC55 Touch Einbauleuchte IO-Link | 0x240001 | 2359297
mit Akustik
241.510.00 - MC35 Einbauleuchte 10-Link 0x240004 | 2359300
241.510.01 - MC35 Einbauleuchte |O-Link mit 0x240003 | 2359299
Akustik
240.610.00 - MC55 High |O-Link Leuchte RM 0x240004 | 2359300
240.610.01 - MC55 High |O-Link Leuchte + Akustik | 0x240003 | 2359299
RM
240.610.03 - MC55 High |O-Link Leuchte + Akustik | 0x240003 | 2359299

|O-Link Version vl
erfUllt Spezifikation V1.1.5

Bit rate 38,4 kBit/s (COM2)

Minimum Cycle Time | 5 Millisekunden

SIO Mode Nein

|IO-Link Data Storage | Ja

Block Parameters Ja
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2 Inbetriebnahme
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Width

Objekt Daten
ISDU Ja
Process Data Input 24 Bit
Width

Process Data Output | 64 Bit

Supported Profiles

Common Profile, FWU

Version: 1.1-04/2026



3 Funkfionsbeschreibung

] 3 Funktionsbeschreibung

3.1 Prozessdaten und Parameter

Uber die Prozessdateneingabe kénnen die folgenden Informationen Ubermittelt werden:

— Touch Button NO (nur Varianten mit Touchfunktion)
— Touch Button NC (nur Varianten mit Touchfunktion)
— DeviceState: (jede Variante)

— Running

— Alarmed

- Faulted

Uber den Prozessdatenausgabe kénnen die folgenden Einstellungen vorgenommen werden:

— Farbe (jede Variante)

— Leuchtbild (jede Variante)

- Helligkeit (jede Variante)

— Téne (nur Varianten mit Akustik)

— Lautstarke (nur Varianten mit Akustik)

Uber die Parameter kdnnen die folgenden Einstellungen vorgenommen werden:

— Touch Button Mode (nur Varianten mit Touchfunktion)

3.1.1 Prozessdateneingabe

Bitldnge: 24

Subindex | Bit-Offset Datentyp |Zuldassige |Name Beschreibung

Werte

1 16 Boolean Touch Button NO

2 8 Boolean Touch Button NC

3 0 Boolean Running

4 1 Boolean Alarmed

5 2 Boolean Faulted

Octet 0

Bit-Offset 23 22 21 20 19 18 17 16
Subindex - - - - - - - 1
Octet 1

Bit-Offset 15 14 13 12 11 10 2 8
Subindex - - - - - - - 2

14 310.240.016
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Octet 2

Bit-Offset

Subindex

®

Touch-Prozessdaten (Subindex 1 und 2) sind nur fUr folgende Varianten verfugbar:

— 240.510.02 - MC55 Touch Einbauleuchte 1O-Link
— 240.510.03 - MC55 Touch Einbauleuchte 1O-Link mit Akustik

3.1.2 Prozessdatenausgabe

Bitldnge: 64

Sub-
index

Bit-
Offset

Datentyp

Zulassige Werte

Name

Beschreibung

1

56

8-bit
Uinteger

AUS

Ein

Blinken 1 Hz

Blinken 2 Hz

Blinken 3 Hz

Einzelner Blitz

Doppelter Blitz

Dreifacher Blitz

Pulsierend

Leuchtbild

48

8-bit
Uinteger

Benutzerdefiniert

Rot

Grin

Blau

Gelb

Hellgelb

TOrkis

Magenta

Weil

Farbe

40

8-bit
Uinteger

100 %

75%

50 %

WIN[—=]|O[O| N[O AR[WIN[—=]|O|O|N|ONO|NMN[WIN[—]O

25%

Helligkeit

Version: 1.1-04/2026



3 Funkfionsbeschreibung

Sub- Bit- Datentyp | Zulassige Werte Name Beschreibung
index [ Offset
4 32 8-bit 0 AUS Signalton Kein Ton
Uinteger |1 2.7 kHz Dauerton
2 0.9 kHz Dauerton
3 H 210Hz Pulston
4 20Hz Pulston
5 20Hz Pulston
6 Hz Pulston
Bl 0.9 kHz
7 1Hz Pulston
o 2.7 kHz
8 |—|0.5 H - Wobbelton
M 2.3 kHz
_____ 3.6 kHz
9 3.5 kHz Dauerton
10 1Hz 1.2 kHz - Wechselton
L 0.8 kHz
5 24 8-bit 0 High Lautstarke
Uinteger |1 Low
6 16 8-bit 0...255 Benutzerdefinierte
Uinteger Farbe Rot
PWM-Wert
7 8 8-bit 0...255 Benutzerdefinierte
Ulnteger Farbe Grin
PWM-Wert
8 0 8-bit 0...255 Benutzerdefinierte
Uinteger Farbe Blau
PWM-Wert
Octet 0 2 3 4 5 6 7
Bit-Offset 63-56 55-48 47-40 39-32 31-24 23-16 15-8 7-0
Subindex 1 3 4 5 6 7 8

®

— 240.510.01 - MC55 Einbauleuchte IO-Link mit Akustik
— 240.510.03 - MC55 Touch Einbauleuchte 1O-Link mit Akustik
— 241.510.01 - MC35 Einbauleuchte IO-Link mit Akustik
— 240.610.01 - MC55 High IO-Link Leuchte + Akustik RM
— 240.610.03 - MC55 High IO-Link Leuchte + Akustik

Akustische Prozessdaten sind nur fUr folgende Varianten verfGgbar:

310.240.016
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3 Funkfionsbeschreibung

3.1.3 Konfigurationsparameter

Parameter Wert Beschreibung
Touch Button Modus 0 momentary
1 maintained

@ Touch-Parameter sind nur fUr folgende Varianten verfUgbar:

— 240.510.03 - MC55 Touch Einbauleuchte |O-Link mit Akustik
— 240.510.02 - MC55 Touch Einbauleuchte |O-Link

3.2 Systemkommandos

3.2.1 Factory Reset

Diese Funktion erméglicht es einem Gerdat, die Parameter auf den urspringlichen Aus-
lieferungszustand zurUckzusetzen. Sie wird durch den Empfang des Systembefehls ,, Werk-
seinstellungen wiederherstellen* ausgelost. Das DS_UPLOAD_FLAG und andere dynamische
Parameter wie ,,ErrorCount”, ,,DeviceStatus"” und ,,DetailedDeviceStatus" werden bei Anwendung
dieser Funktion zurUckgesetzt. Dies gilt nicht fUr herstellerspezifische Parameter wie beispielsweise
Betriebsstundenzdahler.

3.2.2 Anwendung zurucksetzen

Diese Funktion erméglicht es einem Gerdat, die technologiespezifische Anwendung zurickzusetzen.

Technologiesperzifische Parameter sind Einstellungen, die die Funktion oder das Verhalten des
Gerdats bestimmen. Zum Beispiel ist der Parameter ,,Touch Output Mode* standardmdaBig auf
»Momentary" gesetzt. Wenn der Parameter auf ,,Maintained" dndert wird und dann ein App-
lication Reset durchgefihrt wird, wird der Parameter wieder auf den Standardwert zurickgesetzt.

Diese Funktion ist besonders nUtzlich, wenn eine technologiesperzifische Anwendung in einen vor-
definierten Betriebszustand versetzt werden soll, ohne dass die Kommunikation unterbrochen wird
und ein Abschaltzyklus erforderlich ist. Im Gegensatz zu ,,Werkseinstellungen wiederherstellen” wer-
den nur die anwendungsspezifischen Parameter auf "Default” zurGckgesetzt.

Kommunikations- und Identifikationsparameter bleiben unverdndert.

Version: 1.1-04/2026 17



3 Funkfionsbeschreibung

m 3.2.3 Back-to-box

Diese Funktion erméglicht es einem Device, die Parameter auf die urspringlichen Aus-
lieferungswerte zurickzusetzen, ohne dass eine Interaktion mit Ubergeordneten Mechanismen wie
der Datenspeicherung oder der SPS-basierten Parametrierung erforderlich ist. Sie ist besonders nutz-
lich, wenn ein Device aus einer bereits parametrierten Anlage entfernt und z. B. als Ersatzteil reak-
tiviert wird. Verbleibt das Device Uber den ndchsten PowerCycle hinausin einer
Automatisierungsanwendung, wird die gesamte Parametrierung Uberschrieben, als ob es sichum
einen Austausch handeln wirde.

3.2.4 Touch Counter Reset

FOr MC55 Touch Leuchten kann Uber diese Funktion der Touch Counter auf 0 zurickgesetzt werden.

18 310.240.016



3 Funkfionsbeschreibung
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3.3 Fehlermeldungen aus dem Gerat

Code Text
dec hex
32768 0x8000 Device application error—no details
32785 0x8011 Index not available
32786 0x8012 Subindex not available
32800 0x8020 Service temporarily not available
32801 0x8021 Service temporarily not available (local control)
32802 0x8022 Service temporarily not available (device control)
32803 0x8023 Access Denied
32816 0x8030 Value out of range
32817 0x8031 Value above limit
32818 0x8032 Value below limit
32819 0x8033 Parameter length overrun
32820 0x8034 Parameter length underrun
32821 0x8035 Function not available
32822 0x8036 Function temporarily not available
32832 0x8040 Parametersetinvalid
32833 0x8041 Parametersetinconsistent

3.4 Diagnosefunktion

Diagnosedaten und Ereignisse

Code Text
dec hex
6200 0x1838 Event 1 (Error) (used for device test)
6201 0x1839 Event 2 (Error) (used for device test)
6202 Ox183A Temperature Sensor Fault (Error)
6203 0x183B EEPROM Data Invalid or Corrupted (Error)
6208 0x1840 Input Undervoltage Detected (Warning)
6209 0x1841 Input Overvoltage Detected (Warning)
6210 0x1842 Device Undertemperature Detected (Warning)
6211 0x1843 Device Overtemperature Detected (Warning)

Version: 1.1-04/2026
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Infroduction

1 Introduction

1.1 Whatis |IO-Link?

|O-Link is a globally standardised I/O technology (IEC 61131-9) for communication between the
control system and sensors/actuators below the fieldbus level.

Industrial Ethernet - |

@ IO-Link

Feldbus/Sensor-/Aktorbus

@ IO-Link @ I0-Link

rtTv v ' f S

The familiar connection technology using unshielded M12 cables is used. In this case, the 3-wire
connection of a digital switching signalis extended to include bidirectional communication.

Parameter and configuration data are written from the control system to the sensor/actuator, and
process and diagnostic data are read from the sensor/actuatorinto the control system.

|O-Link is not a fieldbus, but a point-to-point connection to any IO-Link devices such as sensors, actu-
ators and signalling devices.

Since all operation-relevant parameters are stored in the device and can be read back by the mas-
ter, complex parameterisation on the device is no longer required.

24 310.240.016
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Infroduction

1.2 System overview

An IO-Link system generally consists of the following components:

— |O-Link master

— |O-Link device (e.g. sensors, valves, I/O modules, signal devices)

- Unshielded standard cables

— Engineering tool for configuration and parameterisation of IO-Link

The IO-Link master provides the connection between the 1O-Link devices and the automation sys-
tem. As part of a peripheral system, the |O-Link master is installed either in the control cabinet or as
remote I/O, with protection rating IP65/67, directly in the field. The IO-Link master communicates via
various fieldbuses or product-specific backplane buses. An IO-Link master can have several IO-Link
ports (channels). One IO-Link device can be connected to each port (point-to-point com-
munication). |O-Link is therefore a point-to-point communication system and not a fieldbus. The
power supply for the devices is also provided via the output sockets or ferminals of the I0-Link mas-

ter.

Furtherinformation on IO-Link can be found in the |O-Link system description, which can be down-
loaded at www.io-link.com.

Version: 1.1-04/2026 25



2 Commissioning

I 2 Commissioning

2.1 Electrical connection

|O-Link masters generally have 5-pin sockets. Two types are distinguished for the connections on the
|O-Link master (ports):

Port Class A (Type A) Port Class B (Type B)

For this type, the functions of pins 2 and 5 This type provides an additional supply
are not predefined. These functions are voltage and is suitable for connecting

defined by the manufacturer. Typically, pin devices with increased power require-
2is assigned an additional digital channel. ments. In this case, an additional (gal-

vanically isolated) supply voltage is
provided via pins 2 and 5. To use this addi-

tional supply voltage, a standard 5-core
cable isrequired.

3
O

L+

DIJ"DQ 2L+
e5 4.——0 O— @92

7 :
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2.1.1 Connection

The MC55/MC35is connected via an 4-pin M12 connector with the following assignment:

10-Link standard

M12 pin assign- Conductor colour M12 cable 10-Link function
ment (according to IEC 60947-5-2)

1 brown L+

2 white NC (not connected)
3 blue L-

4 black Cc/Q

Version: 1.1-04/2026
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2 Commissioning

2.2 Importing the IODD

All functions and parameters of the device relevant to the machine confrol are describedina
standardised device description file (IODD: 10 Device Description).

This file is available both on the manufacturer’s website at
https://www.werma.com/de/support/downloads.php and at
https://ioddfinder.io-link.com.

Afterimporting the IODD into the control system, search for new devices.

The signal tower / WERMA 1O-Link light should then be detected automatically.

The procedure forimporting the IODD and searching for devices depends on the control system
manufacturer. For detailed information, please refer to the manufacturer’'s documentation.

2.3 Device information

Object Data

VendorID 690 (0x2B2)

Device ID ltem number Hex Dec
240.510.00 - MC55 Beacon IO-Link 0x240004 | 2359300
240.510.01 —=MC55 Beacon IO-Link with Acoustic | 0x240003 | 2359299
240.510.02-MC55Touch Beacon IO-Link 0x240002 | 2359298
240.510.03 - MC55 Touch Beacon IO-Link with 0x240001 | 2359297
Acoustic
241.510.00 - MC35 Beacon IO-Link 0x240004 | 2359300
241.510.01 —=MC35 Beacon IO-Link with Acoustic | 0x240003 | 2359299
240.610.00 - MC55 High |O-Link Beacon tube 0x240004 | 2359300
mounting
240.610.01 - MC55 High |O-Link Beacon + acous- | 0x240003 | 2359299
tic fube mounting
240.610.03 - MC55 High |O-Link Beacon + acous- | 0x240003 | 2359299
fic

|O-Link version vl
complies with specification V1.1.5

Bit rate 38.4 kbit/s (COM2)

Minimum cycle time 5 milliseconds

SIO mode No

|O-Link data storage Yes

Block parameters Yes

ISDU Yes

28 310.240.016
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Width

Object Data
Process Data Input 24 bits
Width

Process Data Output | 64 bits

Supported Profiles

Common Profile, FWU

Version: 1.1-04/2026
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3 Functional specification

] 3 Functional specification

3.1 Process data and parameters

The following information can be transmitted via process data input:

— Touch button NO (only versions with touch function)
— Touch button NC (only versions with fouch function)
— DeviceState: (all variants)

— Running

— Alarmed

- Faulted

The following settings can be made via process data output:

— Colour (all variants)

— Light pattern (all variants)

— Brightness (all variants)

— Tones (only variants with acoustic)

— Volume (only variants with acoustic)

The following settings can be made via parameters:

— Touch button mode (only variants with touch function)

3.1.1 Process data input

Bitlength: 24

Subindex | Bit offset Data type | Permitted | Name Description

values

1 16 Boolean Touch button NO

2 8 Boolean Touch button NC

3 0 Boolean Running

4 1 Boolean Alarmed

5 2 Boolean Faulted

Octet 0

Bit offset 23 22 21 20 19 18 17 16
Subindex - - - - - - - 1
Octet 1

Bit offset 15 14 13 12 11 10 9 8
Subindex - - - - - - - 2

30 310.240.016
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Octet 2

Bit offset

Subindex

@ Touch process data (subindex 1 and 2) are only available for the following variants:

— 240.510.02-MC55Touch Beacon IO-Link

— 240.510.03-MC55Touch Beacon IO-Link with Acoustic

3.1.2 Process data output

Bitlength: 64

Sub Bit

index | offset

Data type

Permitted values

Name

Description

1 56

8-bit
Ulnteger

Off

On

Blinking (1 Hz)

Blinking (2 Hz)

Blinking (3 Hz)

Single flash

Double flash

Triple flash

Pulsing

Light
pattern

8-bit
Uinteger

Custom

Red

Green

Blue

Yellow

Light yellow

Turquoise

Magenta

White

Colour

8-bit
Ulnteger

100%

75%

50%

WIN[—=]|O[O| N[O BAR[WIN[—=]|O|O|N|ONO|NMN[WIN[—]O

25%

Brightness

Version: 1.1-04/2026



3 Functional specification

Sub Bit Data type | Permitted values Name Description
index | offset
4 32 8-bit 0 OFF Signaltone | No sound
Ulinteger |1 2.7 kHz Permanent
tone
2 0.9 kHz Permanent
tone
3 210Hz Pulse tone
4 20Hz Pulse tone
5 20Hz Pulse tone
AT 35kHz
6 Hz Pulse tone
E - 0.9kHz
7 1Hz Pulse tone
o 2.7 kHz
8 F—oe.sH - Falling/risin
M 2.3 kHz 9 9
_____ 3.6 kHz
9 3.5 kHz Permanent
tone
10 1Hz 1.2 kHz - Alternating
L 0.8 kHz fone
5 24 8-bit 0 High Volume
Uinteger 1 Low
6 16 8-bit 0...255 Custom col-
Ulnteger ourred
PWM value
7 8 8-bit 0...255 Custom col-
Ulnteger our green
PWM value
8 0 8-bit 0...255 Custom col-
Ulnteger our blue
PWM value
Octet 0 1 2 3 4 5 6 7
Bit offset 63-56 55-48 47-40 39-32 31-24 23-16 15-8 7-0
Subindex 1 2 3 4 5 6 7 8

®

— 240.510.01 - MC55 Beacon IO-Link with Acoustic
— 240.510.03 - MC55 Touch Beacon IO-Link with Acoustic
— 241.510.01 - MC35 Beacon IO-Link with Acoustic
— 240.610.01 - MC55 High IO-Link Beacon + Acoustic tube mounting
— 240.610.03 - MCS55 High 1O-Link Beacon + Acoustic

Acoustic process data are only available for the following variants:
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3 Functional specification

3.1.3 Configuration parameters

Parameter Value Description
Touch button mode 0 momentary
1 maintained

@ Touch parameters are only available for the following variants:

— 240.510.03-MC55Touch Beacon IO-Link with Acoustic
— 240.510.02-MC55Touch Beacon IO-Link

3.2 System commands

3.2.1 Factory reset

This function enables a device to reset its parameters to the original factory delivery state. It is
triggered by receiving the system command “restore to factory setftings”. The DS_UPLOAD_FLAG
and other dynamic parameters such as “ErrorCount”, *DeviceStatus” and “DetailedDeviceStatus”
are reset when this function is applied. This does not apply to manufacturer-specific parameters
such as operating hours counters.

3.2.2 Reset application

This function enables a device to reset the technology-specific application.

Technology-specific parameters are settings that determine the function or behaviour of the
device. For example, the parameter “Touch Output Mode” is set to “Momentary” by default. If the
parameteris changed to “Maintained” and an applicationreset is then performed, the parameter
isreset to its default value.

This functionis particularly useful when a technology-specific application needs to be returned fo a
predefined operating state without interrupting communication or requiring a power cycle. In con-
frast to “restore factory settings”, only the application-specific parameters are reset to default.

Communication and idenfification parameters remain unchanged.
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m 3.2.3 Back-to-box

This function enables a device to reset the parameters to the factory settings without requiring any
interaction with superordinate mechanisms, such as data storage or PLC-based parameterisation.
Itis especially useful if a device isremoved from a system that has already been parameterised and
reactivated e.g. as aspare part. If the device remains in an automation application beyond the
next power cycle, the entire parameterisation will be overwritten, asif it were being replaced.

3.2.4 Touch counterreset

Forthe MC55 Touch Beacons, this function can be used to reset the touch counter to 0.
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3.3 Error messages from the device

Code Text
dec hex
32768 0x8000 Device application error—no details
32785 0x8011 Index not available
32786 0x8012 Subindex not available
32800 0x8020 Service temporarily not available
32801 0x8021 Service temporarily not available (local control)
32802 0x8022 Service temporarily not available (device control)
32803 0x8023 Access Denied
32816 0x8030 Value out of range
32817 0x8031 Value above limit
32818 0x8032 Value below limit
32819 0x8033 Parameter length overrun
32820 0x8034 Parameter length underrun
32821 0x8035 Function not available
32822 0x8036 Function temporarily not available
32832 0x8040 Parametersetinvalid
32833 0x8041 Parametersetinconsistent

3.4 Diagnostics function

Diagnostic data and events

Code Text
dec hex
6200 0x1838 Event 1 (Error) (used for device test)
6201 0x1839 Event 2 (Error) (used for device test)
6202 Ox183A Temperature Sensor Fault (Error)
6203 0x183B EEPROM Data Invalid or Corrupted (Error)
6208 0x1840 Input Undervoltage Detected (Warning)
6209 0x1841 Input Overvoltage Detected (Warning)
6210 0x1842 Device Undertemperature Detected (Warning)
6211 0x1843 Device Overtemperature Detected (Warning)

Version: 1.1-04/2026
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